Caracteristicas técnicas:

1)Alimentagao 110V/220V, configurével por
jumper
2)Tempo de pausa configurdavel
owm\vn_._mn_.m.a‘wo e Ammm*m.
3)Retorno Automdtico configurdvel
4)Decadifica controles: I._.o_umoﬂlozwrr
MC145026(Motorola), HT6026(Holtek),
HCS201/301 Agmnqo....rﬁ_. HT12E(Holtek)
5)Possui relé p/ lampada de cortesia
ﬁ._.“.:c_mm_.n :

empo de percurso programave
ﬂwnn pacidade para até 1300 cédigos
8)Chaves fim de curso seleciondveis (NA) ou
NF
ruma_u,,oa_c_a seleciondvel em (NA) ou (NF)
10)Botoeira normal (abre e fecha
11)botoeira de abertura (BOT-A)

Cadastrando os Controles

Para cadastramento dos controles, basta
pressionar o botdo APRENDER. O led
vermelho acenderd e ficara aceso por 10
segundos aguardando o cédigo do controle
remoto;

Existem 2 tipos de Encoders utilizado nos con-
troles remotos atuais:
no::wcanmo por Hardware (corte de trilha): Ex.
HT6026, MC145026, HT12
Cédigo Interno: HT6P20B e HCS201/301
Para cadastramento de controles cuja configu-
ragao seja por hardware (corte de trilha), reco-
mendamos o uso de um Unico cédigo para
todos os usudrios, pois estes controles possuem
baixo numero de combinagées.
Para os controles com cédigo interno, cada
cédigo dos controles deverd ser cadastrado no
sistema, pois estes cédigos possuem um alto

numero de combinagées.
O quadro de comando Sulprotec opera nos
seguintes modos:

Ao cadastrar o cédigo com os controles descri-
tos, a Central Sulprotec QC1, automaticamente
seleciona o modo de operagdo para o controle
gravado.

Apagando os Controles

Para apagar todos os controles cadastrados na

memoéria, basta pressionar a tecla APRENDER
r mais de 5 segundos. Ao final deste tempo o

ed vermelho piscard rapidamente por 1 seg.

Confiqurando o tempo de Pausa

O tempo de pausa é o tempo que o portdo
ficara %ﬂm:? aguardando o m:..nnoﬂa tempo
wa..n fechd-lo automaticamente.

ara configurar o tempo de pausa basta colocar
o jumper pausa nas posigoes indicadas abaixo:

SPK)

INDUSTRIA

Qualidade em Seguran¢a

Configurando o modo de trabalho (parada)

Para no:mmcaq a fungdo de retorno au-
tomdtico, basta colocar o jumper (Parada)
em (RET) ou (AUTO) onde:

Retencéio (RET) = Nesta fungdo, quando o
portdo estiver fechando ou abrindo e
qualquer comando for dado por Controle
remoto ou Botoeira, o mesmo (abre-pdra-
Fecha) ou (Fecha-pdra-abre)

Automatico (AUTO) = Nesta fungao,

uando o portdo estiver fechando ou abrin-
uo e qualquer comando for dado por Con-
trole remoto ou Botoeira, o mesmo re-
verterd o sentido do motor.

Configurando o tempo de percurso

O quadro de comando Sulprotec QC1,
possui dois modos para cadastrar o tempo
de percurso. Estes modos podem ser
“Manual’ ou “Automdtico” onde:

{
Modo automadtico — Para gravar o tempo de
percurso o jumper Percurso deverd estar
posicionado em (AUTO) o usudrio deverd

arantir que a chave de fim de curso
echamento (FCF) (portao fechado) esteja
acionada e o de abertura (FCA) (portdo

aberto) ndo acionado inicialmente.

*(Cadastrando)

1)Dar 1(um) toque na tecla (Aprender)e
soltar.o led vermelho deverd acender.

2)com o led aceso,Pressionar novamente a
tecla ?vB:&ou e manté-la assim por 4
(quatro) segundos. Apés os 4 segundos o

rtdo comegard a abrir até chegar a chave
im de curso (FCA) *.10100 aberto), quando o
portdo chegar em (FCA) O tempo do
percurso do portdo serd armazenado, apés a
gravagao do tempo de percurso, o portao
comega a voltar até chegar a chave fim de
curso (FCF) (portao fechado) finalizando o
processo de cadastramento.

jo tempo maximo de percurso,
tanto no modo automadtico quanto no modo
manval é de 240 segundos (4 minutos).

Modo manual - Este modo de
cadastramento do percurso é indicado para
motores que ndo utilizam chaves fim de curso.
Sendo assim, n@o é necessdrio que a chave
fim de curso (FCF) (portao fechado) esteja
acionada. Para gravar o tempo de percurso, o
Mﬁﬂov_. Percurso deverd estar posicionado em

1)Dar 1(um) toque na tecla (Aprender)e
soltar.o led vermelho deverd acender.

2)com o led aceso,Pressionar novamente a
tecla ~>_u..o=mou e manté-la assim por 4
(quatro) segundos. Apés os 4 segundos o
portdo comegard a se movimentar e o led
comegard a piscar de forma intermitente.
Assim que o portdo chegar ao local escolhido
basta dar 1(um) toque na tecla “aprender”
para que tempo de percurso seja gravado.
Apds esta etapa, o portGo encerra o percurso

processo de cadastramento.
Caso necessite parar o
procedimento de percurso, tanto no modo

automadtico quanto no modo manual, basta
dar um comando pelo controle remoto ou
botoeira para que o portdo pare
imediatamente. Para iniciar novamente a
programagao, basta entrar no modo de

programacgao descrito acima.
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Fotocélula

O quadro de comando Sulprotec QC1 possui
entrada para fotocélula, que pode ser
interligado em sensores de barreira (sensores
infravermelhos ativos). Esta entrada é muito
util, pois pode ser usada para definir uma dGrea
segura, evitando que o portao feche enquanto
o sensor estiver acionado. A entrada para
fotocélula atuard somente quando o portdo
estiver fechando, ou seja, (se o portao estiver
fechado se acionada esta entrada o portdo
ndo abrird) nesta condigdo, Toda vez que
entrada “"FOTO" receber o sinal dos sensores
de barreira o portdo reverte o sentido
voltando para a posigdo de aberto.

Enquanto o sensor
entrada "FOTO" estiver acionado,

ligado a
o portdao

nao fechard sob nenhuma circunstancia.
Botoeira de abertura (BOT-A

Esta entrada também de ser usada para
ligacgo de sensores de barreira (sensores
infravermelhos ativos). Esta entrada quando
acionada, atuard da seguinte maneira:
Sempre que esta entrada receber o sinal do
sensor, ela abrird o portdo e também atuard
quando o portdo estiver fechando. Toda vez
que entrada “BOT-A" receber o sinal dos
sensores de barreira o portdo reverte o
sentido voltando para a posigdo de aberto.

0

1 Diferentemente da entrada
“FOTO", Se o sensor ligado a entrada “BOT-A"

ﬂm..:..n:mnmq acionado, nao impedird o
echamento do portdo. Seja por acionamento de
controle, botoeira ou se o jumper “PAUSA”
estiver configurado com algum tempo.

Minuteria (Lampada de Cortesia (LUZ)

Ao abrir o portao, o relé da Lampada serd
acionado. Enquanto o portao estiver aberto, este
relé estard acionado. Ele automaticamente se
desligard depois de 1 minuto apés o fechamento
completo do portdo.

Caso o portdo ndao seja fechado por um periodo
de 30 minutos a ldmpada se apagard. Se houver|
qualquer comando para fecha-lo ou abri-lo, o
relé serd novamente acionado.

Conhecendo os Jumpers

Jumper (PAUSA) Configura o tempo em que o
portdo permanecerd aberto, pode ser escolhido
os tempos de 5,15,30 E 45 segundos. Ao fim do
tempo escolhido, o portdo fecha

automaticamente.

D) Define a forma como
o de percurso do portdo,

serd gravado o tem

pode ser configurado como automdtico ou

manual

er | Al Configura a forma
como o portdo funcionard a cada aciona-
mento por controle remoto ou botoeira,
pode ser configurado como retengdo (RET)
ou automdtico (AUTO

w0 @

Jumper (I 'E) Configura o fun-
cionamento do quadro de comando Sulpro-
tec QC1 de acordo com o modo de aciona-
mento das chaves fim de curso, pode ser
definido como NA ou NF.

Jumper (FOTO/BOT=A) Configura o func-
lonamento do quadro de comando de
acordo com o modo de acionamento dos
sensores de barreira (infravermelho ativo
colocados nas entradas “FOTO" e “BOT-A".
O modo de trabalho pode ser definido
como “NA" ou “NF”.

1>w entradas “FOTO" e
“BOT-A" nao sdo independentes; a escolha

do modo de acionamento destas entradas
em NA ou NF Alterara a forma de trabalho
de ambas.

P as seguintes condigées de funcionamento:

e w04

Na ocorréncia de algum defeito, verificar

A central nao liga| Verificar as tensées de

alimentagéo (jumper
110/220volts)

Verificar a
compatibilidade dos
cédigos e freqUéncias de
acordo com o quadro de
comando Sulprotec QC1.

Verificar se o jumper
(percurso) esta
configurado de maneira
correta. Refazer o
procedimento para
cadastramento de

Vefticar s6 o jumper (micro
chave) esta configurado de
acordo com o modo de
trabalho das chaves fim de
curso (NA) ou (NF).

Verificar se o jumper
(FOTO/BOT-A) esta
configurado de acordo com o
modo de operagao dos

Controle remoto
ndao cadastra

Nao grava tempo
de percurso.

O portdo nao
movimenta.

sensores de barreira (NA) ou
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